
Protective Device 

For the distribution system to function satisfactorily,  fault on any part of it must be 

isolated or disconnected from the rest of the system as quickly as possible; indeed, 

if possible, they should be prevented from happing. The principal devices to 

accomplish this include fuses, automatic sectionalizes recloses, circuit, breaks, and 

lighting or surge arresters. Success, however, depend on their coordination so that 

their operations do not conflict with each other. Figure 5-1 indicates where these 

devices are connects on the system. 

A fuse consist basically of a metallic element that melts when 'excessive' current 

flows through it. The magnitude of the excessive current will vary inversely with 

its duration. This time-current characteristic is determined not only by the type of 

metal used and its dimension (including its configuration), but also on the type of 

its enclosure and holder. The latter not only affect the melting time, but in addition, 

affect there are clearing time. The clearing time of the fuse, then , is the sum of the 

melting time and the arc clearing time. Refer to figure 5-1 and 5-2 Note that for 

curve a; the fuse with the characteristic b is therefore referred to as a 'fast' fuse, 

compared with the fuse of curve a. 

Fuses are rated in terms of voltage, normal current-carrying ability, and 

interruption characteristics usually shown by time-current curves. Each curve 

actually represents  a band between a minimum and a maximum clearing time for a 

particular fuse. 

Fuse coordination. The number, rating, and type of the interrupting devices shown 

in figure 5-1 depend on the system voltage, normal current maximum fault current, 

the sections and equipment connected to them, and other local conditions. The 

devices are usually located at branch intersections and at other key point. When 

two or more such devices are employed in a circuit, they will be coordinated so 

that only the faulted portion will be deenergized. 

 

  

 



  

 یحفاظت دستگاههای

 یهشکل ممکنه از بق  یعترینه سراشکالات هر قسمت آن ب یدکارکند، با یبه خوب یعتوز یستمانکه س برای

 یبرا یاصل یمانع وقوع اشکال شد. دستگاه ها یددر واقع در صورت امکان با ;قطع شوند یاجداشده  یستمس

اضافه  یا یرهامجدد، مدار شکنها ، و برقگ یوصل کننده ها یکاتومات ی، مقسمها یوزهاکار شامل ف ینانجام ا

که کارکرد آنها با هم تعارض  یآنها دارد به طور یبه هماهنگ یبستگ یتحال موفق ینهستند. با ا یرهاجهش گ

 .یشودوصل م یستمس یدستگاه ها به کجا ینکه ا یدهدنشان م 5-1نداشته باشد. شکل 

 "از حد یشب" یانکه جر یکه هنگام یجز فلز یکدر اصل متشکل است از  یوزف یک– یانجر –زمان  مشخصه

مشخصه  ینخواهد کرد. ا ییربطور معکوس با مدت آن تغ یاضاف یان. اندازه جریشودذوب م یشود،م یاز آن جار

که با نوع محفظه ونگهدارنده ل( ، بننه تنها با نوع فلز بکار رفته و ابعاد آن )شامل شکل آ یانجر – یانزمان جر

علاوه بر آن ، بر زمان بر طرف شدن ، بلکه  یگذارندم یرنه تنها بر زمان ذوب تاث یر. موارد اخیشودم یینتع یزآن ن

مجموع زمان ذوب شدن و زمان برطرف شدن قوس است.  یوزف یموثر است. پس زمان برطرف ساز یزقوس ن

 یبرا یزمان برطرف ساز 5-3در شکل  b یمنحن یکه برا ید. توجه کنیدمراجعه کن 5-2و  5-1بهش شکل 

 یوزف یکیبه عنوان  b با مشخصه یوزاز ف ینرواز ا ;تاس a یمنحن یکمتر از آن برا یاناز جر یمقدار مشخص

 .یشودم یاد a یمنحن یوزبا ف یسه، در مقا"یعسر"

 یها یآن که معمولا با منحن یو مشخصات قطع شدگ یان،حمل جر یعاد یتبر حسب ولتاژها ، قابل فیوزها

زمان  یک ینب یدر واقع معرف باند ی. هر منحنشوند یم یشده اند ، درجه بندنشان داده   یانجر -زمان

 .خاص است یوزف یک یبرا ینیممو م یممماکز یبرطرف ساز

 یستم،به ولتاژ س 5-1تعداد ، حد مجاز، و نوع ادوات قطع کننده نشان داده شده در شکل  -یوزف هماهنگی

دارد.  یبستگ یضعمو یطشرا یرمتصل به آنها، و سا یزات، بخشها و تجه یممماکز یخطا یان، جر یعاد یانجر

چند  یاکه دو  ی. هنگامیشوندم دهقرار دا یدینقاط کل یردستگاه ها معمولا در نقاط انشعابات و در سا  ینا

 یب یوبکه فقط جز مع یشوند،هماهنگ م یبه گونه ا یشوند،مدار به کار گرفته م یکگونه در  یندستگاه از ا

 .شود یژانر

 


